napedy i sterowanie

Serwonaped
na miare potrzeb

Rafat Lebioda

a napedu postepuje do przodu wraz z rozwijajaca
plogig informatyczna. Rosng wymagania klientdw
precyzji, jakosci wykonania, wydajnosci przy
snym zmniejszaniu kosztow, dlatego daje sie
 rosnacy trend w kierunku serwonapedaw.
e dziecko rodziny przeiwornic Stibera jest
izig na potrzeby wielu rdznorodnych aplikacji

w wymagajacych wysokiej doktadnosci.

Rys. 1. Szereg MDS 5000
do 435 EW (w provszlosci
do 90 EW)

OSIDRIVE MDS 5000 jest w pelni cyfrowym modutowym

systemem przetwornicy wspdlpracujacym z silnikami syn-
chronicznymi (serwonaped) lub asynchronicznymi (klasyez-
ne dziatanie falownikowe). Nowe typy serwosilnikéw ED (se-
ria dynamiczna) i EK (seria o zmniejszonych gabarytach) sa
dedykowane do wspditpracy z MDS-em w zakresie momentu
znamionowego do 65 Nm. Standardowo MDS jest wyposaio-
ny w uniwersalny cyfrowy interfejs sprzgZenia zwrotnego
obstugujacego prowkoty enkoderdw absolutnych EnDat (Hei-
denhain) i 551 oraz enkodera inkrementalnego (HTL i TTL).
System pomiarowy oparty na resolwerze dostepny jest opcjo-
nalnie. Interfejs EnDat jest mozliwy tylko dla serwosilnikdw
— taki enkoder absolutny posiada réwniei elektroniczna ta-
bliczkg znamionowa, co pozwala na automatyezny odezyt da-
nych silnika przez MDS bez koniecznosci recznego ich wpro-
wadzania. Enkodery absolutne jedno- i wicloobrotowe umoz-
liwiajg pomiar z rozdziclezodeig 17-bitows (= 131 072 pozy-
cjifobrot).

Przetwornica MDS jest urzadzeniem, kidre takize moze shi-
£y¢ do kontrolowania pracy silnikdw asynchronicznych. W tym
celu opracowano i udoskonalono nastepujace tryby dzialania:
LI/f, SensorLess Vector Control oraz Vector Control. Sterowa-
nie wedtug charakterystyki U/f jest klasycznym zastosowaniem
przetwornicy czgstotliwodel (dziatanie falownikowe) dla pro-
stych aplikacji i jednoczesnego operowania wieloma silnikami.
Tryb VC (sterowanie wektorowe bez i ze sprzezeniem zwrot-
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nym) oferuje lepszq dynamike oraz pelny moment w catko-
witym zakresie predkodci regulowanym nawet do 87 Hz (tzw.
asynchroniczne serwo). Wspdtpraca z silnikami asynchronice-
nymi moze opierac sig na enkoderach absolutnych 551 lub in-
krementalnych HTL i TTL.

MDS 5000 zostat zaprojektowany do bezposredniego uizy-
cia w trdjfazowe] sieci z zakresem napied od 180 V do 528
WV AC, Filtr sieciowy EMC zintegrowano 2 przetwornics, Elek-
tronika sterujgca urzadzenia jest zasilana zewnetrznym na-
prgciem statym 24 V. Pozwala to na podtrzymanie pomiaru
pozycji lub komunikacji (RS232, CAN lub Profibus) w prey-
padku zaniku mocy. Wydwietlacz tekstowy oraz klawiatura
upraszczaja diagnozowanie zakldcen i zapewniajg szybki do-
stgp do parametrdw. Réinorodnosé moduléw opcjonalnyeh
umozliwia optymalne dostosowanie przetwornicy do indy-
widualnych wymagar aplikacji. MDS 5000 oferuje takie uni-
kalng, modultowa architekture oprogramowania — firmware
skiada sig = blokdw wielokrotnego wiytku, # ktdrych budowa-
ne sg aplikacie.

Swiatowa nowoscia Stisbera jest wprowadzenie jedynego
w swoim rodzaju sekwencyjnego sterowania nawet czterech
serwosilnikéw przy pomocy tylko jednej preetwornicy. Na-
preemienne dziatanie silnikdw 2 enkoderami absolutnymi (En-
Dat Heidenhain) umoiliwia opcjonalny modut POSISwitch AX
3000 — pracuja one niezaleznie od siebie w trybie regulacji pred-
kosci obrotowej lub pozycjonowania. Modul AX 5000 przeta-
cza sygnaly cyfrowych enkoderdw oraz sygnaly sterujace dla
stycznikdw odpowiedniego zasilania, czujnika temperaturowe-
go i hamulea, dzigki temu przelaczanie jest proste i odporne na
zakldcenia elektromagnetyczne, Modulowe oprogramowanie
syslemu operacyjnego przetwornicy zapewnia multiosiowosd
i wspomaga do 4 osi z oddzielnymi obszarami programéw i pa-

Rys. 3. MDS 5000 }
wraz 7 POSISwirch
AX 5000
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