napedy i sterowanie

FDS 5000 - nowa
technologia dla ukiadow
pozycjonujacych

Rafg]_pghioﬂa

rok przynosi rozszerzenie serii
rnic Stibera piatej generacji.
anym wprowadzeniu na rynek
rsalnej przetwornicy MDS 5000,
jinym krokiem jest przedstawienie
owej przetwornicy czestotliwosci
05 5000. Urzadzenie to posiada
ramowanie wewnetrzne zgodne
jardem PLCopen, co pozwala na
ie stosunkowo ztozonych zadan
| sterowania wyiszego poziomu
n]r lub fabryki. FDS 5000 ma
anie gtéwnie w systemach
r:;r:h inzynierii automatyki
ukcji maszyn z napgdami

s::rwunupgdy stosowane sq w aplika-
cjach, gdzie wymagana jest wysoka
precyzja oraz dynamika (100 i wigcej
cyvkli pracy na minute). Rozwigzanie ta-
kie zawiera w sobie silnik synchroniczny
z magnesami trwalymi, czesto z zamon-
towang na nim przektadnia planetarma,
oraz serwoprzetwornice., Przy zachowa-
niu podobnie wysokiej precyzji i dyna-
miki, jednak mniejszej czestotliwosc
rozpedzania i hamowania, warto roz-
wazyé wykorzystanie asynchronicezne-
go ukladu napedowego. Sklada sie on
z silnika indukeyinego z zabudowanym
impulsatorem (inkrementalnym lub ab-
solutnym) oraz wektorowe] przetworni-
cy czgstotliwosel z oprogramowaniem
umozliwiajacym pozycjonowanie, W re-
zultacie naped utrzvmuje doskonaly sta-
bilnosé pracy oraz bardzo plynne 1 dyna-
miczne mozliwosci regulacyjne predko-
sci d-polowego silnika w zakresie do 87
Hz (czyli w przyblizeniu 2500 obr./min)
z utrzymaniem pelnego obcigzenia (sta-
lezo momentu), nawet podczas postaju,
MNajnowsza preetwornica (rys. 1) zo-
stata zaprojektowana w dwdch grupach
wielkosci: BGO w zakresie mocy od (0,37
do 1.5 kW oraz BGI od 2.2 do 7.5 kW,
Podobnie jak w popreednim modelu seri
SO00(MDS), wszystkie obudowy Talow-
nikdw sg wykonane z galwanizowanej
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stali. Podyktowane to zostalo strategig
EMC — kompatybilnodcia elektromagne-
Lyceng — tzn. zabezpiecza przed zakldce-
niami, podnosi odpornosé RFI i redukuje
emisje zaburzed nietolerowanych przez
urzgdzenia pracujace w bezposrednicj
bliskodci, Obudowa zawiera miniaturowy
panel operatorski, wydwietlacz, wskani-
ki LED, paramodul, ztacze RS232 i po-
dhuing listwe zaciskowa, Paramodul jest
Fewnetrzng pamigciaq przechowywania
konfiguracji oraz parametrow aplika-
cji. MoZzna za jego pomocs programo-
wal inne jednostki przetwornic, takie
w przypadku serwisowania uszkodzone-
zo urzqdzenia tatwo przeniesé dane do
nowego modelu bez koniecznodel inge-
rowania  w program. Listwa zaciskowa
sktada sig z 5 wejsd 1 2 wyjid binarmych
oraz 2 wejic i 2 wyjs analogowych, co
daje duie moiliwodci odeigzenia nad-
rzednego ukladu sterujaceso. Na spodzie
urzgdzenia znajdujy sie zaciski, do kio-
rych moina podtaceyé czujnik tempera-
turowy uzwojen silnika, hamulec i rezy-
stor hamujacy. Fonadto znajduje sig tam
gniazdo enkodera inkrementalnego pra-
cujacego w systemie HTL lub TTL (24
V ok 5V, RS422) araz listwa zaciskowa
do sprzegnigcia stopni podrednich falow-
nikdw (DC Link).

lstnigje mozliwoié rozbudowania FDS
5000 o dodatkowe moduty komunika-
cyine i karty opcjonalne, Dwa podstawo-
we rodzaje opeji to LEA 3000 (dodatko-
wych 8 wejsé i 8 wyjsé binarnych) oraz
karta 24 W majgca za zadanie utrzyma-
nie zasilania elektroniki sterujacej pree-
lwornicy, preydatna, kiedy falownik jest
elementem struktury komunikacyjnej.
FD5 jest kompatyhilny z treema ogol-
nie dostepnymi standardami protokotow
komunikacyjnych: CANopen DS-301
(CAN 3000}, PROFIBUS DP-V1 (DP
SO0 oraz EtherCAT (ECS 50000, O ile
dwa pierwsze rozwigzania sg stosunko-
wo popularne w Polsce, o tyle trzecie jest
jeszeze malo rozpoznawalne.

EtherCAT (ang. Ethernet Control Au-
tomation Techmology) jest systemem

Rys. 1. Dwie grupy wielkodci PBSIM
FIDS 5000

opierajgcym sig na Ethernecie. W odrdi-
nieniu od niego pozwala na integracje
7 poziomem elementéw wykonawczych
oraz szyvhszg (w stosunku do konwen-
cionalnych sicci preemystowych) ob-
sfuge modutdow wejdcialwyjdcia (1000
O w 30 ps). Jego topologia moze by
mieszana (magistrala, swiazda, dreewo),
a zastosowanie technologii interneto-
wych umozliwia tatwe zestrojenie syste-
miw wykonawczych i monitorujacych.
Petna integralnosc z Ethernetem, maksy-
mialne wykorzystanie oferowanego przez
te sied pasma transmisji, doskonate cha-
rakterystyki czasu rzeczywistego prey
niskich kosztach w kombinacji z prze-
mystowymi PC mogy spowodowaé, ze
w kritkim czasie EtherCAT stanie sic
wiodgeym syslemem komunikacyjnym
w szerokim spekirum zastosowar.
Szybkosd wymiany informacji pomie-
dzy elementami wykonawezymi a sys-
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Rys, 2. Skalowelna architelnira oprograrmio-
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